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Этот выпуск посвящается члену редакционной коллегии журнала, многолет-
нему декану математико-механического факультета СПбГУ, член-корреспонденту
РАН Геннадию Алексеевичу Леонову (1947–2018).

Г. А. Леонов — специалист в области теории
управления, теории устойчивости, нелинейных
колебаний и теории синхронизации электроме-
ханических и электронных систем, автор более
500 научных работ, в том числе 22 монографий.

Продолжая и развивая исследования
В. А. Якубовича, В. А. Плисса и А. А. Андроно-
ва, Г. А. Леонов создал собственную научную
школу теории управления, качественной тео-
рии динамических систем и их приложений, где
разработаны новые математические методы и
решены трудные математические задачи, важ-
ные для создания новых технологий в системах
управления, информационных системах, аэро-
космической технике [1–3].

Первые научные работы Г. А. Леонова связаны с теорией устойчивости: в 1971 г.
он защитил кандидатскую диссертацию на тему «Глобальная устойчивость систем
управления», а в 1983 — докторскую диссертацию «Устойчивость в целом».

В том же 1983 году вышла первая статья Г. А. Леонова [4], посвященная бур-
но развивающемуся в то время, новому направлению исследований — анализу ди-
намических систем с хаотическим поведением. Этой тематике Г. А. Леонов уделял
внимание до конца своих дней, разрабатывая эффективные методы анализа, одно-
временно находящие применения как для решения задач устойчивости, так и для
анализа хаотического поведения.

Среди основных результатов, полученных в этом направлении Г. А. Леоновым:
эффективные методы локализации аттракторов [5]; введение функций Ляпунова в
теорию размерности аттракторов для получение аналитических оценок и точных
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значений ляпуновской размерности [6]; общий принцип («принцип рыбака») ана-
литического доказательства существования гомоклинических и гетероклинических
траекторий [7], играющих важную роль в определении границ устойчивости и рож-
дения хаотического поведения. В последние годы работы научной школы Г. А. Лео-
нова были посвящены развитию теории скрытых колебаний [8–10], современного
этапа развития теории колебаний А. А. Андронова. Важность выявления скрытых
колебаний для систем управления связана с классическими задачами определения
точных границ глобальной устойчивости и выделения классов систем управления,
для которых необходимые и достаточные условия глобальной устойчивости совпа-
дают, а также с новыми сценариями рождения хаотического поведения.

Значимость результатов Г. А. Леонова в области хаотической динамики отмеча-
лась при присуждении ему премии Технического университета Дрездена (1989 г.),
премии им. А. А. Андронова РАН (2012 г.) и премии им. П. Л. Чебышёва Прави-
тельства Санкт-Петербурга и Санкт-Петербургского научного центра РАН (2015 г.).
В 2016 и 2017 годах, во многом благодаря интересу научного сообщества к тематике
скрытых хаотических аттракторов, Г. А. Леонов вместе со своим учеником станови-
лись самыми высокоцитируемыми российскими учеными в области математики по
данным Web of Science.

В настоящем выпуске представлены несколько статей, связанных с идеями
Г. А. Леонова анализа устойчивости и хаотического поведения. Статья [10] явля-
ется завершением одной из последних работ Г. А. Леонова, связанной с эффектив-
ными методами аналитической оценки размерностных характеристик инвариант-
ных множеств динамической системы, которые также нашли свое применение для
определения условий отсутствия нетривиальных аттракторов и глобальной устой-
чивости [11, 12]. В статье А. C. Ширяева и др. [13] представлено обсуждение метода
Г. А. Леонова анализа устойчивости по Жуковскому, который нашел важное приме-
нение как для синтеза систем управления, так для определения понятия хаотиче-
ского поведения [11, 14]. В статье М. М. Шумафова [15] представлен обзор разраба-
тываемых в научной школе Г. А. Леонова методов стабилизации линейных систем,
такие методы используются как для решения практических задач гашения колеба-
ний и стабилизации механических систем, так и для изучения неустойчивых перио-
дических траекторий, содержащихся в хаотических аттракторах [16, 17]. Статья [18]
посвящена синтезу систем управления в форме Лурье, обладающих свойством муль-
тиустойчивости, и развитию сценариев рождения аттракторов [7–9].
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